D.12

Inne urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwiazanych
z Inwestycja:
Rozbudowa drog powiatowych nr 2017K i nr 2020K w m. Niegowi¢ i Marszowice

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z montazem
oznakowania pionowego, aktywnego.

1.4. Okres$lenia podstawowe

Oznakowanie aktywne - Znaki wykonane z zastosowaniem technologii diodowej LED, efektem jest niski pobdr
energii. W wiekszosci lokalizacji stosuje si¢ zasilanie solarne (baterie stoneczne), ale mozliwe jest rOwniez
zasilanie z sieci energetycznych. W niektérych przypadkach stosuje sie zasilanie hybrydowe — montowane sa
panele fotowoltaiczne wraz z generatorem wiatrowym.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robdét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D.00,,Wymagania ogdlne” pkt [.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
D.00,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Znak
Znak aktywny, kasetonowy D-6 , wym. 0,6x0,6 m

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Rodzaje sprz¢tu do wykonania oznakowania pionowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy ochronnej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzetu: jak SST D.10.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D.00,,Wymagania ogolne” pkt 5.



5.2. Zalozenia ogolne

Komplet stanowi: znak kasetonowy, aktywny D-6 z kasetonem pod$wietlanym, sygnalizatorem LED
($wiatlo zolte), wyposazonym w czujnik zmierzchowy i ruchu, akumulator zasilany solarem zamontowany na
maszcie wys.min.4,4m, w fundamencie betonowym.

5.3. Warunki przystapienia do robét
Jak.SST D.10

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru roboét

Ogoblne zasady obmiaru robdt podano w SST D.00,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.)

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D.00,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00,,Wymagania og6lne™ pkt 9.
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